2015年東區科技教育觀摩暨國際奧林匹克機器人競賽
(WORLD ROBOT OLYMPIAD 2015)東區區域選拔賽
競賽規則補充說明 104.07.12
參賽隊伍組隊限制：

1. 社會組的參加成員不限制，可以跨校與年級參賽。社會組之獎狀將加註不得作為各項入學成績採計使用。
2. 學生組參加成員可以跨校，但必須全部為該組別之年級。也就是國小學生不能與國、高中生混合組隊(除非參加社會組)。

Arduino科技應用暨3D創客製作競賽：

1. 採用之控制器必須以Aduino 系列之板子或主控IC製作。
2. 作品主題不限制，如果使用現成的圖形庫輸出之作品請加註說明取得來源。

3. 請自備單張的加工製作過程說明。

4. 展示桌為每隊一張摺疊桌，長約160公分，寬約60公分。展示海報請自行列印，大小為 一張A1 (大約16張A4拼貼)。

5. 因為會場電力有可能不夠充足，因此請列入考量。不要有吹風機等大電力設備。
Arduino自走車競賽規則

目的
本競賽的目的在於增進學生使用Arduino設計自走車並且應用感測器的能力，並在最短時間完成直線競走比賽。為了增加競賽的趣味與人機互動，本競賽增加了由超音波感測器偵測機器人操作選手的手部移動以控制車輛前進或停止，讓參賽同學更加有參與感。
一、自走車的規定
1. 自走車只能使用Arduino 系列控制器。

2. 可以外加馬達驅動板及多功能I/O擴充板。

3. 自走車僅能使用一組超音波感測器偵測前方，行進間超音波感測器必須與車體保持不變的相對位置及角度。

4. 自走車必須以自行背負電池方式獲得能源，電池電壓不得高於兩顆18650鋰電池串連後的電壓(約7.4伏特)
5. 自走車長寬高必需在20cm*20cm以下。
6. 如果自走車在行進間會改變幾何形狀的話，也必須符合上述的規定。

7. 自走車可以不裝置任何感測器，僅以預設步數自主步行，不得使用遙控器。
8. 為了鼓勵使用使用感測器技術，如使用感測器技術於檢錄時通過測試，競賽時其秒數成績x0.9。例如31秒*0.9=27.9秒。
9. 參賽者得標誌或裝飾己方機器人，以利形象識別。
二、競賽場地（請參考下圖）
1. 競賽場地為兩張摺疊桌，行進距離至少130cm，桌面寬度60cm以上。
2. 每一競賽桌面顏色以場地提供為主，可能為灰色素面也有可能為木紋表面。行進區跑道寬度至少40cm，跑道邊緣會以黑色(或黃色)電工膠帶為左右邊線，跑道中央沒有任何引導線。場地周圍無任何牆壁，在兩張桌面交界處可能會有3mm以下的高低差或間隙。
3. 出發區會有一條黑色(或黃色)電工膠帶標是起跑線，終點線也會以黑色(或黃色)電工膠帶標示，在終點線後方約20cm距離處有一條紅色停止計時線。

三、比賽規則
1. 自走車未通過檢錄，不得下場比賽。

2. 檢錄完後不得對自走車做任何調整及變更。
3. 比賽中只允許一名隊員上場操作，操作時站在桌子的旁邊，車輛開始行進後，不能碰觸車輛。
4. 出發時車頭不得碰觸或超過起跑線後緣，以車輛本體正投影停止在終點線上或車頭碰觸紅色停止計時線後緣時停止計時，最短時間者獲勝。
5. 自走車碰到操作員身體或觸碰到左右邊線時，則視為其行走距離。
6. 比賽時間1分鐘，如無隊伍抵達終點，則以行進距離最遠者獲勝。
7. 裁判具有比賽最終裁判權，參賽者不得異議。
四、檢錄規則
1. 長寬高的量測以套量箱為之
2. 自走車感測器檢測方式為手掌在自走車前方10~15cm時車輛會向前方前進。手掌在自走車前方7~3cm時車輛會向後退。在偵測範圍內能正常動作即可。
3. 未安裝感測器的自走車可以使用按鈕開關來啟動車輛。
