99年度東區工職技術教學中心辦理

機器人圖形控制程式設計系列研習實施計畫

1、 依據：
教育部99年東區技術教學中心工作計畫
教育部補助大漢技術學院98學年度-與技專院校策略聯盟活動
花蓮高工優質化計畫96-7子計畫校本適性課程改進計畫
花蓮區教育資源均質化實施方案98-4跨校系專題製作子計畫
98年度國立高級中等學校充實實習教學設備實施計畫

2、 活動目標：

1. 提升中等學校教師對於圖形化控制程式教學能力。

2. 增進高職學生對於圖形化程式設計能力的認知。

3. 提升東部地區在機器人教學及應用之技術與能力。

4. 推廣地區資訊應用能力教學，並透過競賽活動提升學習效果與樂趣。

5. 開放東區技術教學中心設施提供相關技職院校師生使用。

6. 研習使用之機器為本校最新添購之教學設備，有助於提升相關類科校本課程教學效果。

7. 區域內的師生因為本計畫而能享受到本校的資源，進而達成教育資源均質化的目的。

3、 主辦單位：國立花蓮高工附設東區工職技術教學中心

4、 協辦單位：

大漢技術學院資訊系

台大土木研究所康士仲

翰尼斯企業有限公司

CAVE機器人講師團

5、 課程項目與實施時間：

本次系列活動課程設計分成兩項，分別為『MSRD程式設計研習』、『LabView程式設計研習』，每一課程研習時間均為兩日，請參加教師分開報名。
課程一、MSRD程式設計研習

99年4月10日(週六) 8:30 –16:30 MSRD程式設計研習
99年4月11日(週日) 8:30 –16:30 MSRD程式設計研習
全期共2天14小時，教學大綱如附件一。

授課教師：台大土木系康士仲教授及MSRDS課程團隊。

課程二、LabView程式設計研習

99年4月17日(週六) 8:30 –16:30 LabView程式設計研習
99年4月18日(週日) 8:30 –16:30 LabView程式設計研習
全期共2天14小時，教學大綱如附件二。

授課教師：盧建邦(成功大學工科所)、黃兆民(交通大學機械所)。

六、
實施地點：花蓮高工技術教學中心

七、
參加人數：30人，全國中小學教師免費參加，如有餘額則開放花蓮地區高中職學生及社區人士參加。

九、報名方式：請於99年4月7日中午前完成報名。
中小學教師請上教師進修網報名，學生與社會人士請上本校技術教學中心網站報名候補，網址： http://hlisettc.blogspot.com/。
聯絡人：東區技術教學中心郭德潤老師，03-8226108＃661。
候補錄取名單4月8日公布，。

十、報到方式及學生配合注意事項：

1. 同學需自行負擔往返交通，並請家長簽具同意書。

2. 本研習僅提供研習當天午餐不提供住宿。

3. 非教師及學生者需自行負擔教材工本費。

十一、經費概算表：如附件
十二、行政配合事項：

1. 研習名單於研習前一日會送警衛室以便門禁管制。

2. 請資訊科機器人實驗室支援上課設備。

3. 請教務處同意借用媒體中心做為上課地點。

4. 請教務處協助教師進修時數登錄。（報名期間：即日起至4/7）

附件一：

課程名稱：MSRDS程式初階課程教學大綱
任課教師：康仕仲教授、張慰慈教授

上課教室：花蓮高工東區技術教學中心

教學目標：
1. 認識圖形化程式設計環境。

2. 認識MSRDS架構。

3. 練習MSRDS程式設計。

4. 實際操作完成基本循線前進與感測器等任務。

使用課本：自編講義

課程表：

MSRDS程式初階課程

	99年04月10日(第一天)

	時  間
	課 程
	主講人

	08:30~08:40
	報到
	郭德潤執秘

	08:40~08:50
	設備借用
	郭德潤執秘

	08:50~09:10
	開  幕  式
	王乃仁校長

	09:10~10:30
	MSRDS簡介：功能特色與版本介紹
	講師：康仕仲教授

助教：張慰慈博士

	10:30~10:40
	                   茶 敘

	10:40~11:50
	MSRDS程式設計：VPL程式語言
	講師：康仕仲教授

助教：張慰慈博士

	11:50~13:10
	                   午 餐

	13:10~15:00
	Lego NXT基本控制

機器人案例實作（一）
	講師：康仕仲教授

助教：張慰慈博士

	15:00~15:20
	                   茶 敘

	15:20~16:00
	機器人教育座談
	講師：康仕仲教授

助教：張慰慈博士

	16:00～16:30
	               Q&A，第一天課程結束


	99年04月11日(第二天)

	時  間
	課 程
	主講人

	08:30~08:40
	報到
	

	08:40~09:00
	設備檢查
	

	09:00~10:30
	機器人案例實作（二）
	講師：張慰慈博士

助教：鄭建彥經理

	10:30~10:40
	                   茶 敘

	10:40~11:50
	機器人案例實作（三）
	講師：張慰慈博士

助教：鄭建彥經理

	11:50~13:10
	                   午 餐

	13:10~15:00
	競賽機器人實作
	講師：張慰慈博士

助教：鄭建彥經理

	15:00~15:20
	                   茶 敘

	15:20~16:00
	機器人競賽
	講師：張慰慈博士

助教：鄭建彥經理

	16:00～16:30
	               設備歸還，結 業 式


附件二：
課程名稱：LabView程式初階課程教學大綱
任課教師：盧建邦(成功大學工科所)、黃兆民(交通大學機械所)

上課教室：花蓮高工東區技術教學中心

教學目標：
1. 認識圖形化程式設計環境。

2. 認識LabView架構。

3. 練習LabView程式設計。

4. 實際操作完成基本循線前進與感測器等任務。

使用課本：
自編講義

課程表：

LabView程式初階課程

	99年04月17日(第一天)

	時  間
	課 程
	主持人/主講人

	08:30~08:40
	報到
	郭德潤執秘

	08:40~08:50
	設備借用
	郭德潤執秘

	08:50~09:10
	開  幕  式
	王乃仁校長

	09:10~10:30
	LVEE介面介紹
	講師：盧建邦

助教：鄭建彥經理

	10:30~10:40
	                   茶 敘

	10:40~11:50
	將文字顯示於NXT上及馬達基本應用
	講師：盧建邦

助教：鄭建彥經理

	11:50~13:10
	                   午 餐

	13:10~15:00
	感應器與迴圈應用
	講師：盧建邦

助教：鄭建彥經理

	15:00~15:20
	                   茶 敘

	15:20~16:00
	挑戰題
	講師：盧建邦

助教：鄭建彥經理

	16:00～16:30
	               Q&A，第一天課程結束


	99年04月18日(第二天)

	時  間
	課 程
	主持人/主講人

	08:30~08:40
	報到
	

	08:40~09:00
	設備檢查
	

	09:00~10:30
	如何設定人機介面(從電腦上控制馬達行進)
	講師：黃兆民

助教：鄭建彥經理

	10:30~10:40
	                   茶 敘

	10:40~11:50
	感應器與馬達的應用
	講師：黃兆民

助教：鄭建彥經理

	11:50~13:10
	                   午 餐

	13:10~15:00
	應用各種數學函數讓馬達動得更有趣
	講師：黃兆民

助教：鄭建彥經理

	15:00~15:20
	                   茶 敘

	15:20~16:00
	挑戰題
	講師：黃兆民

助教：鄭建彥經理

	16:00～16:30
	               設備歸還，結 業 式








