99年度東區工職技術教學中心辦理

教師媒體教學實務系列研習實施計畫

1、 依據：
教育部99年東區技術教學中心工作計畫
花蓮高工優質化計畫96-7子計畫校本適性課程改進計畫
花蓮區教育資源均質化98-1多媒體創意教學活動子計畫

2、 活動目標：

1. 提升中等學校教師對多媒體教學的認知與技巧。

2. 透過示範教學與實際操作，增進區域內教師應用與設計教學媒體的能力。

3. 提升本校教師發展校本課程時，製作教學媒體內容之深度。

4. 提升社區師生科學素養，縮小數位落差。

5. 開放東區技術教學中心設施提供相關技職院校師生使用。

6. 研習使用之機器為本校最新添購之教學設備，有助於提升相關類科校本課程教學效果。

7. 區域內的師生因為本計畫而能享受到本校的資源，進而達成教育資源均質化的目的。

3、 主辦單位：國立花蓮高工教務處

4、 承辦單位：本校圖書館、東區技術教學中心

5、 協辦單位：

極趣科技有限公司

台大土木研究所康士仲教授及MSRDS課程團隊

翰尼斯企業有限公司

6、 課程項目與實施時間：

本次教師媒體教學實務研習分三個研習，每一場研習主題皆不相同，教師可以依照個人專長或興趣報名，請參加教師分開報名。。
課程一、科普媒體製作實務研習-奈米生活科技

日期：99年7月5、6日(週一、二)，全期共2天12小時。授課講師：路竹高中鍾志輝組長、李恩民博士，助教：簡美華老師。
課程內容詳附件一，課程中將實做奈米產品，體驗奈米教學的魔力。

課程連絡人：花蓮高工圖書館徐彭傳主任，03-8226108#654

課程二、科技媒體製作實務研習-迷你機器人動起來

日期：99年7月10、11日(週六、日)，全期共2天12小時。

授課教師：極趣科技研發長張合右經理，
助教：極趣科技技導張安石經理。

費用：免費參加。

課程內容詳附件二，課程將體驗透過媒體教學，親自組裝一具能做各種特效動作的迷你人型機器人(高僅25cm)。

課程連絡人：花蓮高工技術教學中心王祥鴻助理，03-8226108#661

課程三、軟體教學媒體製作實務研習-MSRDS師資培訓課程

日期：99年7月20、21、22日(週二、三、四)，全期共3天18小時。

授課教師：台大土木研究所康士仲教授，助教：張慰慈博士

費用：免費參加，能自備筆電與NXT最好，會場亦可以提供設備借用，二至三人一組操作。

課程內容詳附件三，期滿成績及格另外發給[台灣機器人學會] 證書。

課程連絡人：花蓮高工技術教學中心郭德潤老師，03-8226108#661

7、 實施地點：花蓮高工技術教學中心

8、 參加人數：每一場次30人，中小學教師優先錄取參加，如有餘額則開放高中職學生及社區人士參加。

9、 報名方式：請於開課前五天完成報名。
中小學教師請上教師進修網報名，學生與社會人士請上本校技術教學中心網站報名候補，網址： http://ettc.hlis.hlc.edu.tw/。
計畫聯絡人：東區技術教學中心郭德潤老師，03-8226108＃661。
候補錄取名單4月8日公布，。

10、 報到方式及配合注意事項：

1. 本研習僅提供研習當天午餐不提供住宿。

2. 非教師及學生需自行負擔教材工本費。

11、 經費概算表：如附件四
12、 行政配合事項：

1. 研習名單於研習前一日會送警衛室以便門禁管制。

2. 請資訊科機器人實驗室支援上課設備。

3. 請教務處同意借用媒體中心做為上課地點。

4. 請教務處協助教師進修時數登錄。（報名期間：即日起至研習前五日）

附件一：

課程名稱：科普媒體製作實務研習-奈米生活科技
任課教師：路竹高中鍾志輝組長、李恩民博士，助教：簡美華老師。
上課教室：花蓮高工東區技術教學中心

教學目標：
1. 奈米科技簡介

2. 奈米產品體驗

3. 奈米蓮葉效應實作

4. 奈米傘與奈米布製作

5. 奈米磁極與奈米金實作

6. 向大自然開玩笑-液態彈珠實作

7. 巴克球模型實作

8. 奈米檢測

使用課本：自編講義與示範媒體教材

科普媒體製作實務研習-奈米生活科技課程表
	99年7月5日(週一)(第一天)

	時  間
	課 程
	主講人

	08:30~08:50
	報到
	徐彭傳主任

	08:50~09:10
	開  幕  式
	王乃仁校長

	09:10~10:30
	科普媒體製作經驗分享
	講師：鍾志輝組長

助教：簡美華老師

	10:30~10:40
	                   休息

	10:40~11:50
	奈米科技簡介與奈米產品體驗


	講師：鍾志輝組長

助教：簡美華老師

	11:50~13:10
	                   午 餐

	13:10~15:00
	奈米蓮葉效應實作


	講師：鍾志輝組長

助教：簡美華老師

	15:00~15:20
	                   休息

	15:20~16:00
	奈米傘與奈米布製作


	講師：鍾志輝組長

助教：簡美華老師

	16:00～16:30
	               Q&A，第一天課程結束


	99年7月6日(週二)(第二天)

	時  間
	課 程
	主講人

	08:30~08:50
	報到
	

	09:00~10:30
	奈米磁極與奈米金實作


	講師：李恩民博士

助教：簡美華老師

	10:30~10:40
	                   休息

	10:40~11:50
	向大自然開玩笑-液態彈珠實作


	講師：李恩民博士

助教：簡美華老師

	11:50~13:10
	                   午 餐

	13:10~15:00
	巴克球模型實作


	講師：李恩民博士

助教：簡美華老師

	15:00~15:20
	                   休息

	15:20~16:00
	奈米檢測


	講師：李恩民博士

助教：簡美華老師

	16:00～16:30
	               結 業 式


附件二：

課程名稱：科技媒體製作實務研習-迷你機器人動起來教學大綱
任課教師：極趣科技總經理張合右先生，助教：張安石經理。

上課教室：花蓮高工東區技術教學中心

教學目標：
1. BeRobot功能介紹

2. 機器人變形設計

3. 機器人變形實做

4. 機器人程式設計
5. 機器人程式設計實做

6. 機器人電路設計

7. 機器人電路設計實做

8. 機器人步行規劃原理。

9. 機器人技術論壇(QA)

10. 機器人步行規劃實做

11. 機器人在教學上的應用

12. 機器人在教學上的探討

使用課本：自編講義與示範媒體教材

科技媒體製作實務研習-迷你機器人動起來課程表
	99年7月10日(週六)(第一天)

	時  間
	課 程
	主講人

	08:30~08:50
	報到
	郭德潤執秘

	08:50~09:10
	開  幕  式
	王乃仁校長

	09:10~10:30
	科技媒體製作實務經驗分享
	講師：張合右先生

助教：張安石經理

	10:30~10:40
	                   休息

	10:40~11:50
	BeRobot功能介紹

機器人變形設計

機器人變形實做
	講師：張合右先生

助教：張安石經理

	11:50~13:10
	                   午 餐

	13:10~15:00
	機器人程式設計
機器人程式設計實做

機器人電路設計
	講師：張合右先生

助教：張安石經理

	15:00~15:20
	                   休息

	15:20~16:00
	機器人電路設計實做

機器人步行規劃原理。
	講師：張合右先生

助教：張安石經理

	16:00～16:30
	               Q&A，第一天課程結束


	99年7月11日(週日)(第二天)

	時  間
	課 程
	主講人

	08:30~08:50
	報到
	

	09:00~10:30
	機器人技術論壇(QA)
	講師：張合右先生

助教：張安石經理

	10:30~10:40
	                   休息

	10:40~11:50
	機器人步行規劃實做
	講師：張合右先生

助教：張安石經理

	11:50~13:10
	                   午 餐

	13:10~15:00
	機器人趣味競賽
	講師：張合右先生

助教：張安石經理

	15:00~15:20
	                   休息

	15:20~16:00
	機器人在教學上的應用

機器人在教學上的探討
	講師：張合右先生

助教：張安石經理

	16:00～16:30
	               結 業 式


附件三：

課程名稱：軟體教學媒體製作實務研習-MSRDS師資培訓教學大綱
任課教師：康仕仲博士，國立臺灣大學土木工程系助理教授。

上課教室：花蓮高工東區技術教學中心

教學目標：
(1)了解智慧型機器人教育的目標。

(2)能獨立開發及設計智慧型機器人。

(3)能設計及教授大專院校及高中職之「智慧型機器人程式模擬與開發」課程與教學媒體。

課程說明：

本課程是針對大專院校及高中職教師設計，在18小 時的訓練中，培養能開設「智慧型機器人程式模擬與開發」課程的種子教師。課程內容包含智慧型機器人所需的軟體平台、硬體組裝、模擬程式等發展智慧型機器人 所需的技能，也包含課程規劃與實作研討等教學實務。參與者在此課程後，可以融合自身教學經驗與原授課內容，在其學校中開設「智慧型機器人程式模擬與開發」 相關課程，普及機器人相關知識。
使用課本：自編講義與示範媒體教材

參考書籍：康仕仲、張慰慈、古凱元、紀宏霖(2009)，「智慧型機器人程式開發與實作」，272頁，悅知文化。(ISBN: 978-9-866-34809-9)

結業證明：本課程授課結束後，對達合格標準之學員，將發給結業證書以示證明。

軟體教學媒體製作實務研習-MSRDS師資培訓課程表
	99年7月20日(週二)(第一天)

	時  間
	課 程
	主講人

	08:30~08:50
	報到
	郭德潤執秘

	08:50~09:10
	開  幕  式
	王乃仁校長

	09:10~10:30
	VPL工作環境介紹

  程式元件介紹 

程式基本流程控制

並行程式控制
	講師：康仕仲博士
助教：待聘

	10:30~10:40
	                   休息

	10:40~11:50
	硬體介紹

機器人模組介紹

設定資料清單

設定藍芽通訊
	講師：康仕仲博士
助教：待聘

	11:50~13:10
	                   午 餐

	13:10~15:00
	感知裝置實做

機器人運動模擬

光源偵測

碰撞偵測
	講師：康仕仲博士
助教：待聘

	15:00~15:20
	                   休息

	15:20~16:00
	遙控車實做

DesktopJoystick指令

連接遙控手把

決定馬達轉速
	講師：康仕仲博士
助教：待聘

	16:00～16:30
	               Q&A，第一天課程結束


	99年7月21日(週三)(第二天)

	時  間
	課 程
	主講人

	08:30~08:50
	報到
	

	09:00~10:30
	機器人視覺(一)
連接攝影機

顏色辨識

物體辨識
	講師：康仕仲博士
助教：待聘

	10:30~10:40
	                   休息

	10:40~11:50
	機器人視覺(二)

瞭望台實作

擷取圖像

追蹤/鎖定區塊
	講師：康仕仲博士
助教：待聘

	11:50~13:10
	                   午 餐

	13:10~15:00
	機器人聽覺(一)

人機互動

語音辨識


	講師：康仕仲博士
助教：待聘

	15:00~15:20
	                   休息

	15:20~16:00
	機器人聽覺(二)
音源辨識

語音指令

聲控機器人運動
	講師：康仕仲博士
助教：待聘

	16:00～16:30
	               結 業 式


	99年7月22日(週四)(第三天)

	時  間
	課 程
	主講人

	08:30~08:50
	報到
	

	09:00~10:30
	相撲機器人比賽設計
規則講解

範例解說
	講師：康仕仲博士
助教：待聘

	10:30~10:40
	                   休息

	10:40~11:50
	分組指導

  邊界偵測策略

機器人攻擊策略

機器人防守策略
	講師：康仕仲博士
助教：待聘

	11:50~13:10
	                   午 餐

	13:10~15:00
	循環賽

單淘汰、勝方晉級


	講師：康仕仲博士
助教：待聘

	15:00~15:20
	                   休息

	15:20~16:00
	程式教學媒體製作實務經驗分享
	講師：康仕仲博士
助教：待聘

	16:00～16:30
	               結 業 式
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