課程表

研習日期：105年10月30日(日)
研習名稱：4060 Rally自造技術輔助學習平台
研習地點：太平國小電腦教室
研習講師：高雄市勝利國小-林宗正老師 
課程表：
	時間
	內容
	預期初步成果

	08：30~09：00
	認識數位控制平台4060
	對各零件有初步認識

	09：10~10：00
	認識Arduino Nano
	認識Arduino有初步體認

	10：00~11：00
	認識mBlock點亮LED
	能安裝mBlock及傳輸

	11：00~12：00
	轉動馬達
	能控制馬達

	13：00~15：00
	組裝4060，韌體安裝並讓它動起來
	組裝4060


報名網址：http://www.fablab.nknu.edu.tw/ActivityDetail.aspx?Aid=28 
課程介紹：
1.Arduino Nano硬體介紹
2.fablab NKNU擴充版介紹
3.L9110S馬達驅動模組介紹
4.TCRT5000紅外反射感測器介紹
5.SG90伺服機馬達介紹
6.HC-SR04超音波模組介紹
7.N20直流減速馬達介紹
8.程式控制及感測器測試
9.車體組裝及試跑
預期效益：
1.能了解Arduino Nano板的功能、輸入/輸出埠及基本配線。
2.能認識Arduino擴充板與主板的連結及其應用。
3.能認識自走車常用感測器模組及其應用方式。
4.能認識自走車車體結構及組成元件。
5.能透過杜邦線完成簡易線路配置。
6.能學會mBlock安裝及韌體燒錄。
7.能透過簡單程式編寫控制呼吸燈、馬達控制、伺服機馬達控制循跡感測器控制、超音波感測器控制等常見感測器實作。
8.能完成車體組裝並實際編寫程式控制自走車移動模式。
